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LOGICIEL TRIMBLE

Procédure logicielle

Cette procédure permettra aux utilisateurs d'ArpentGIS v4 et supérieure utilisant un récepteur Trimble GPS
Pathfinder XC ou Trimble Juno®" de paramétrer ce dernier en mode NMEA afin de pouvoir utiliser d'autres

applications uniquement compatibles NMEA (TomTom Navigator ou autres logiciels de cartographie)
Windows Mobile 5.0)

Trimble GPS Controller est un logiciel de paramétrage fonctionnant sous environnement Windows Mobile (Pocket PC 2003,

Cette procédure présuppose que GPSController est installé sur le poste de travail et que ArpentGIS le soit également
Cette procédure comprend :

Une description du démarrage de GPS Controller
Une description du paramétrage de la sortie NMEA dans GPS Controller

Le démarrage et paramétrage dans ArpentGIS

GPS Controller

Paramétrage NMEA
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Etape préliminaire (utilisateur de ArpentGIS seulem ent) -
Démarrage et paramétrage de ArpentGIS

- Démarrer le terminal de saisie Trimble (Trimble Recon ou Juno ST)

»  Pour démarrer le logiciel ArpentGIS choisir I’'une des options suivantes :
. Cliquer sur
e ou Cliquer sur

« Cliquer sur pour paramétrer les communications avec le récepteur GPS dans le logiciel
- Dans l'onglet choisir COM2 pour un Trimble Recon ou COM7 pour le Trimble Juno®™
- Dans l'onglet choisir la carte GPS

Configuration - ArpentGIS Configuration - ArpentGIS

~N N

Port Com: Carte GPS utiisée:

Bauds: |GPS Standard NMEA :L

PDOP Max:

Vit erveg: | |
\EGPS:|autonome seulement j}

Gps | 6Ps2 | unités | Options | [ 6Ps€gpsz Yunites | Options
[ ok ][ Aonuer | [ ok [[ annuer |
Choix du port de communication Choix du type de carte GPS

A ATTENTION — Lorsque ArpentGIS est paramétré en mode NMEA, il ne produit pas de données compatibles pour le
post-traitement.
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Démarrage de GPS Controller et connexion au récepte  ur GPS

L'utilitaire GPS Controller peut étre téléchargé gratuitement a I'adresse suivante :
http://www.d3e.fr/gps utilitaires.ph
«  Pour démarrer le logiciel GPS Controller choisir I'une des options suivantes :
. Cliquer sur
. ou Cliquer sur
- Vérifier que le logiciel GPS Controller démarre et se présente sous la forme :
Connexion au récepteur GPS établie
Too few sateltes
et vérifier :

Si la connexion au récepteur GPS ne s’établit pas directement, aller dans le menu
- Avec le bouton , Vérifier que le port du récepteur GPS est paramétré sur le COM2 pour

un Trimble Recon ou sur le COM7 pour le Trimble Juno®". Valider sur les paramétres GPS
afin de connecter le récepteur GPS et vérifier que le récepteur s’active (icone +0

- Cliquer sur
dans la barre d’état de GPS Controller)

Si le probléme persiste contacter la hotline téléphonique au 0892.68.10.57 (0.34€/min)

Paramétrage de la sortie NMEA dans GPS Controller

Paramétrage pour un Trimble Recon (Carte GPS Pathfinder XC)

Démarrer GPS Controller
Dans GPS Controller, sélectionner le menu

Cliquer sur
Sélectionner le menu et choisir

GPS Controller

Paramétrage NMEA




/ # | GPS Controller

setup  |~| g0 | sewp  |~| o0 |
GPS Receiver Port: Max PDOP: 99.0
- Min SNR: 12.0
DOP Type: PDOP Min Elevation: 5.0

PDOP: 99.0 : . ) =

B Velodty Filker: Off

Min SNR: 12.0 @E,q Output: on - _)
Min Elevation: 50 |+ B
Select the port the GPS receiver is Select the port the GPS receiver is
connected to connected to
Choix du port de communication Choix de l'activation de la sortie NMEA

«  Cliquer sur « OK » afin de valider les parametres GPS. Valider si nécessaire le message d’avertissement ci-
dessous :

GPS Controller

The NMEA output settings
will be applied on
disconnect.

Les parametres de sortie NMEA ne seront appliqués qu’a la déconnexion du récepteur GPS, dans le
menu « Sctup o, cliquer sur « PS> (ou sur « Options / Disconnect from GPS ») afin de déconnecter le récepteur.

Valider si nécessaire le message de confirmation en cliquant sur « Ve -,

Paramétrage pour un Trimble Juno®"

«  Démarrer GPS Controller

- Dans GPS Controller, sélectionner le menu « Setup »

«  Cliquer sur « GPS Settings »

«  Sélectionner le menu « NMEA Output » et choisir « On »

Min SNR: 12.0
Min Elevation: 5.0 -
Velodty Filker: Off
ax PDOP: 990 ||| Receiver Power Output:[aute +|  F
Jin SNR: 120 J | | @EA Output: on - ﬂ)_
Min Elevation: 5.0 1 1
Select the port the GPS receiver is Select the port the GPS receiver is
connected to connected to
Choix du port de communication Choix de I'activation de la sortie NMEA

«  Pour l'option « NMEA Output », cliquer sur < afin de paramétrer les trames GPS NMEA comme suit :

Paramétrage NMEA GPS Controller
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/ & | 6Ps Controller

o % 10:57 [X /| GPS Controller 2 ox 10:58 [X

sep |~ i sewp -3 1)

Fx'.rLEtp-ut Interval: @ = v
eceiver Port: L]
Primary:
Secondary: None ]
Baud Rate:

13

Paramétrage du port (Baud Rate : 4800 - Data Bits : 8 - Choix des trames GPS NMEA : GGA, GSA, RMC, VTG,
Stop Bits : 1 — Parity : None) ZDA

«  Cliquer sur « OK » afin de valider les parameétres GPS. Valider si nécessaire le message d’avertissement ci-
dessous :

GPS Controller

The NMEA output settings
wil be applied on
disconnect.

Les parametres de sortie NMEA ne seront appliqués qu’a la déconnexion du récepteur GPS, dans le
menu « Sctup >, cliquer sur <« CPS > (ou sur « Options / Disconnect from GRS ») afin de déconnecter le récepteur.
Valider si nécessaire le message de confirmation en cliquant sur « ves >,

Exemple d’utilisation : le logiciel Tom Tom Navigat or

«  Démarrer le logiciel Tom Tom Navigator

Mo unread messages

7 Active tasks
4 High priority

i No upcoming appointments

Contacts

«  Paramétrer le port GPS comme suit :
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@® Acceés a la configuration

Etat GPS

Paz de sighal GPS walide |

12:11
00200 UTC @
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© Accés aux parameétres
GPS
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Sélectionnez votre récepteur GPS
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Autres NMEA GPS
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9:42 Le GPS est connecté a: 12:02
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USB Cable:
Bluetooth Serial Port...
Bluetooth Serial Port...
4800
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@ Sélection du port :
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Configurer Terminé

Position GPS active dans la fenétre de paramétrage

pour un JunoST)

Vérifier que le logiciel communique avec le récepteur GPS (le logiciel Tom Tom Navigator affiche une position

&l

256 km +10:13
3:02n  13:47
IlIID

160

métres

r

Position GPS active dans la fenétre cartographique

Zone Artisanale Savipol

GPS Controller

Paramétrage NMEA



